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ПРО АСИМ:птотичний РОЗВ'ЯЗОК ЛІНІЙНОЇ 
СИНГУЛЯРНО ЗБУРЕНОЇ ЗАДАЧІ ОПТИМАЛЬНОГО 
КЕРУВАННЯ З ВИРОДЖЕННЯМ 

Using the theory of asyшptotic integration of linear singularly pertщ:bed systems of differential 
equations witl1 degenerations the method of construction of asyшptotic solution of the optimal 
control problem of process, which is described of linear singularly pert.urbed system of differential 
equations, in the case of degenerations of mаіп matrix of criterion quality is suggested. 

Виходячи з теорії асимптотичного інтегрування лінійних сингулярно збурених систем дифе­
ренціаJrьних рівнянь, запропоновано метод побудови асимптотичного розв'язку задачі опти­
мального керування процесом, що описується лінійною сингулярно збур�1шю 1.:ш..:темою ди­
ференціальних рівнянь, у випадку виродженос·rі головної матриці критерія якос1•і. 

1. Поста..човка задачі. Досліджується оптимальний процес

, dx
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о 
який переводить систему із стану 

х(О,є) = х1(є) 

в стан 
х(Т, є) = х2(є) 

(1) 

(2) 

(З) 
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за фіксований проміжок часу Т, де A(t, є) - дійсна квадратна матриця п-го по­
рядку, C(t, є)-дійсна (пхт)-матриця, D(t, є) ·--симетрична додатно визначена 
матриця rп-го порядку, x(t, є) і u(t, є) - шукані п-вимірний вектор стану тат­
вимірний вектор керування відповідно, є Е (О, є0] - малий параметр: Єо � 1; 
hє N. 

У [1] аналогічна задача розглядалась за умови detD(t, О) і= О, Vt Е [О; Т]. У 
даній роботі вивчаєгься більш складний випадок, коли матриця D( t, є) критерія 
якості виро,ц.�ується при є--+ О. 
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1° Матриці А(t,є), С(t,є) і D(t,є) допускають рівномірні асимптотичні роз­
винення 

А(t,є) гv LєkAk(t), С(t,є) гv LєkCk(t), D(t,є) ,..__, LєkDk(t), (Б) 
k?;O k?;O k?;O 

коефіцієнти яких нескінченно диференційовні на [О; Т]� 
2° Вектори початкового і кінцевого станів зображуються у вигляді розви-

нень 
(6) 
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