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The paper highlights the weak non-linear operators equations with generalized inverse operator 
in the linear part. The operators function in Banacl1 spaces. The author has obtained necessary 
and sufficient conditioнs for finding tЬ.є solнtions of such equatioпs. The author also managed to 
establish the converging iterative procedures for constructing the only possible solution, or at least 
one of possible solutions. 

В работе рассмотрень1 слабонелинейнь1е операторнь1е уравнения с обобщенно обратимь1м опе­
ратором в линейной части. Операторь1 действуют в банаховьІХ пространствах. Полученьr не­
обходимь1е и достаточнь1е условия существования решений таких уравнений, построень1 ите­
рационнь1е процедУрь1 для построения единственного решения и хотя бь1 одного из возможнь1х 
решений. 

Существует два основньrх подхода к исследованию разрешимости и постро­
ению решений краевьІХ задач вида 

(Lz)(t) = rp(t) + єZ(z, t, є), 

fz(·) = µ + єJ(z(·, є),·, є), 
(1) 

где L, f, соответс·rвенно, линейньrй ограниченньrй обобщенно обратимьrй опера­
тор [1, 2] и линейнь1й ограниченнь1й вектор-функционал; Z, J, соответственно, 
ограниченньш нелинейная вектор-функция и нелинейньrй вектор-функционал. 

Первьrй подход берет свое начало из работ И. Г. Малкина [З] и Е. А. Гребен­
никова, Ю. А. Рябова (4] и предполагает использование информации о линей­
ном операторе L исходного операторного уравнения. Он основан па построении 
обобщенного операторЕІ, Грина �оответствующей (1) линейной полуоднородной 
(є = О, µ = О) краевой задачи (5]. Такие краевьrе задачи для систем обь1кно­
венньrх дифференциаJrьнь1х уравнений рассматривались в периодическом слу­
чае в [3], а для систем обьшновеннь1х дифференциальнwх уравнений и систем 
функционал'tно-дифференциальньrх уравнений в нетеровом случае в [2], [5]. 
Отличительной особенностью зтих задач является то, что линейная часть исхо­
дного уравнения представлена всюду разрешимьтм оператором L.

Второй подхо,л. основ ан на предложенной в [ 6] интерпретации краевой задачи 
( 1) как слабонелинейного операторного уравнения

(Az)(t) = f(t) + єF(z, t, є), (2) 

где А = col[ L, f]- линейнь1й ограниченньrй обобщенно обратимь1й оператор; 
F = col[Z, J] нелинейная по z ограниченная вектор-функция; J(t) = col[rp(t), µ]. 
Он основан :на использовании конструrщий обобщенно-обратного А_- оператора 
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